D - 05.01.03

NAWIERZCHNIA ZWIROWA

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE

84



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tecianiej (SST) $ wymagania dotyce wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem nawierzchawirowej na poboczach przy przebudowie drogi
srédpolnej Lipiany - Mironéw

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokiinpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t remontowych.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonywaniem poboczy o nawierzchiwirowej jednowarstwowej.
Powierzchnia poboczy na odcinku pierwszym wyn88B1,00m.
Powierzchnia poboczy na odcinku drugim wynd&30,995m.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pura
w SST D-M-00.00.00 ,,
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogo6Ine wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchnizwirowej

Wykonawca przygpujacy do wykonania nawierzchriwirowej powinien wykaza sie mazliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:
— koparek i tadowarek do odspajania i wydobywaniangru
- rowniarek,
- przewanych zbiornikdw na wog do zwikzania mieszanki optymalnej, wypdasaych w uradzenia do
réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,
- walcow statycznych trojkotowych lub dwukotowychkkech i srednich,
- walcéw wibracyjnych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagéine”
4.2. Transport kruszywa
Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiepzgh je przed
zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernysusageniem i zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogdine”
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5.3. Wykonanie nawierzchnizwirowej

5.3.1.Projektowanie skladu mieszankiirowej
Projekt sktadu mieszanki powiniendogpracowany w oparciu o:
a) wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszankirowej, wg wymaga p. 2.2,
b) wyniki bada mieszanki, wedtug wymagaodanych w punkcie 2.2,
c) wilgotnos¢ optymalra mieszanki okrdona wg normalnej proby Proctora, zgodnie z neiAiN-B-04481 [1].

5.3.3.Wbudowanie i zagszczanie mieszankivirowej
a) Mieszankawirowa powinna by rozkladana w warstwie o jednakowej gré&ipprzy wyciu rowniarki.
Grubdi¢ roztozonej warstwy mieszanki powinnadiaka, aby po jej zagzczeniu osignigto grubag¢ 10 cm

Mieszanka po rozieniu powinna by zagszczona przégiami walca statycznego gtadkiego.
Zageszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powiroepocaé sie od kravedzi i stopniowo przesuwa
pasami podinymi, czsciowo nakladajcymi sk w kierunku jej osi. Zagszczenie nawierzchni o
jednostronnym spadku nale rozpoca¢ od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podtnymi czsciowo
nakfadajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi. Zag:szczenie naley kontynuowa do osiagniecia wskanika
zag:szczenia podanego w SST, a w przypadku gdy niejeskrélony, do osigniecia wskanika zagszczenia
nie mniejszego ©i0,98 zagszczenia maksymalnego, oklienego wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1] i BN-77/8931-12 [6].

Wilgotnas¢ mieszankizwirowej w czasie zagszczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej. W
przypadku gdy wilgotn& mieszanki jest wisza o wgcej niz 2% od wilgotndci optymalnej, mieszarknalezy
osuszy w sposob zaakceptowany przezyniera, a w przypadku gdy jestzeza o wgcej niz 2% - zwikyé
okreslong iloscia wody. Wilgotng¢é mazna badé dowolms metody (zaleca s piknometr polowy lub
powietrzny).

5.4. Utrzymanie poboczy o nawierzchniwirowej

Nawierzchniazwirowa po oddaniu do eksploatacji powinna® lgielegnowana. W pierwszych dniach
po wykonaniu nawierzchni nalg dba, aby byta ona stale wilgotna, zrasgajja woda ze zbiornikoéw
przewanych.

Nawierzchnia powinna ley rownomiernie zajedzana (dogszczana) przez samochody na calej jej
szerokdci, w okresie 2 tygodni, w zwiku z czym zaleca iprzektadanie ruchu na mde pasy przez
odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiagce st wklesnigcia po okresie piegnacji wyréwnuje si kruszywem po uprzednim wzruszeniu
nawierzchni za pomacoskardéw. Wczesne wyréwnanie wdig¢ zapobiega powstawaniu wybojow.z8e
mimo tych zabiegow tworzsig wyboje, uszkodzone miejsca natewycia¢ pionowo i usua¢, dosypé swiezej
mieszankizwirowej, wyprofilowat i zagsci¢ wibratorem ptytowym lubgcznym ubijakiem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania 0g6In
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do
produkcji mieszankiwirowej i przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania dotycgce cech geometrycznych i wkziwosci nawierzchni zwirowej

Tablica 2. Cestotliwoi¢ oraz zakres bada pomiaréw

Lp. Wyszczegblnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow

co 100 m oraz w punktach gtéwnych tukow

1 | Uksztattowanie osi w planie :
poziomych

2 | Rzdne wysokéciowe co 100 m
3 | Réwnd¢ podhizna co 20 m na kalym pasie ruchu
4 | Rébwna¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km

. 10 pomiaréw na 1 km oraz w punktgch
5 | Spadki poprzeczne glc'ml/)nych tukéw poziomych P
6 | Szerokét 10 pomiaréw na 1 km
7 | Gruba¢ 10 pomiarow na 1 km
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| 8 |Zagszczenie | 1 badanie na 606 mawierzchni

6.3.3.Rzgdne wysokéciowe

Odchylenia rzdnych wysokéciowych nawierzchni od ezinych projektowanych nie powinno dy
wieksze nk +1 cmi -3 cm.

6.3.4.RO6wNG¢ nawierzchni

Nieréwndci podiuzne nawierzchni naly mierzy¢ tata 4-metrows, zgodnie z norm BN-68/8931-04
[5]. Nieréwndici poprzeczne naly mierzy¢ 4-metrovy tata. Nierdwndgci nawierzchni nie powinny przekragza
15 mm.

6.3.5.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukaminny by zgodne z dokumentagcprojektow z
tolerancy + 0,5%.

6.3.6.Szerokd¢ nawierzchni
Szeroké¢ poboczy nie mze r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz -5 cm i +10 cm.
6.3.7.Grubas¢ warstwy

Gruba¢ warstwy naley sprawdzaé przez wykopanie dotkéw kontrolnych w polowie siexzi
nawierzchni. Dopuszczalne odchytki od projektowagrepcci nie powinny przekraczat 1 cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia n&je przeprowadz& na podstawie oceny wizualnej oraz pomiaréw
wykonanych co najmniej w 10 punktach na 1 km i poraniu zgodnéci wykonanych elementéw odwodnienia
z dokumentagj projektovs.

6.5. Zagszczenie nawierzchni

Zagszczenie nawierzchni nale badd@ co najmniej dwa razy dziennie, z tyme maksymalna
powierzchnia nawierzchni przypadeq na jedno badanie powinna wyro§i00 nf. Kontrok zag:szczenia
nawierzchni mena wykonywa dowolrg metod.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego pobocza o nawierzetviiowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogéine”

Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotysaze podstawy ptatrégi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchnizwirowej obejmuije:
- dostarczenie materiatow,
— dostarczenie i wbudowanie mieszarigirowej,
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— wyréwnanie do wymaganego profilu,
— Zzagszczenie,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

2. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie gska piaskowego

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&no nawierzchni
planografem i tat
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